Lesta

YOUR SMART ROBOTIC FINISHING

Lesta LEBOT Picchio

Robot antropomorfo industriale a 3 assi

SCHEDA PRODOTTO

@ Compatibile con ambiente ATEX

Classe di protezione: ATEX zona 2/22 Cat. 3G/3D
Materiale del braccio: Alluminio

Carico utile al polso: 10 Kg

Peso totale: 124 Kg

Ripetibilita: <1 mm al polso

Velocita massima: 1000 mm/s

] Alimentazione: Monofase 220V
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5385 00

www.Lesta.it - info@Lesta.it - Tel.: 0331 430817
Via D. Chiesa, 42 - 20036 Dairago (Milan) Italy

Soluzione ideale per la verniciatura di oggetti cilindrici o sferici in rotazione.
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CONFIGURAZIONE MULTI-BRACCIO FINO A 4 BRACCI
GESTITI DA
UN UNICO CONTROLLER

CON CONVOGLIATORE AL PASSO

Questa configurazione comprende fino a 4 bracci dotati di 3 assi ciascuno per un totale
massimo di 12 assi, installati in sequenza e gestiti tutti da un unico comando di controllo.
Ogni braccio pud muoversi in modo indipendente ed esequire fino a 4 diverse applicazioni
in sequenza.

La presenza di piu bracci affiancati consente di applicare prodotti diversi o eseguire
processi complessi.

ESEMPIO:
Un braccio sara utilizzato per dipingere solo la parte superiore, un altro per dipingere la
parte inferiore e gli altri due per dipingere la parte centrale e i dettagli specifici.

CONFIGURAZIONE SU CARRO

CON CONVOGLIATORE

IN CONTINUO

La funzionalita & identica a quella
descritta nel caso del trasportatore
a gradini; I'aggiunta del carrello

a terra consente di tracciare i

pezzi mentre si muovono sul
trasportatore continuo.

La configurazione multi-
braccio puo anche essere
abbinata al carrello di
base, il che ne aumenta il
potenziale.

CONFIGURAZIONE MULTI-BRACCIO SU CARRO
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